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1.1 Introduction 

L'objectif de ce manuel est de décrire les différents services du système 

T.S.M. ou Time Sharing Monitor (moniteur de temps partagé), Nous ne cherchons pas. 

ici à décrire l'organisation et l'architecture du système T.S.M. mais plutÔt de per­

mettre à un utilisateur de réaliser un travail donné. 

Le système T.S.M. est du type conversationnel c'est à dire que le dialo-

gue entre l'homme et l'ordinateur se fait par 

sant d'un clavier de machine à écrire et d'un 

l'intermédiaire d'un terminal dispo-, 
dispositif ~'impression ou de visua-

lisation. Jusqu'à 16'terminaux peuvent simultanément communiquer avec l'ordinateur. 

Il n'y a pas d'interférences entre les tâches effectuées par les différents usagers. 

Chaque utilisateur dispose des ressources suivantes 

- un terminal pouvant émettre et recevoir des messages. 

- une unité centrale de type MITRA 

_ une mémoire centrale pouvant atteindre jusqu'à 16K mots 

- un espace disque structuré en fichiers. 

Le système T.S.M. est conçu pour permettre de réaliser des travaux très 

divers. TOlltf'9 lf'fl t;kll"" ;; ",,,(i",,lpl' ""ni ":lll~,"iqpc ii l'nrrlinAtf'ur par l'lnter­

média11'B d'un tnnntnai (clilui"r d'ull" llliHl!lrh':l écrin') il l'aid,, de cOllunandcs dont 

la !itruc:ture ~ynt:il){iqll/> ('SI. l'Xpll'lld',, IIll .:l'''pill(, 111 dl' cemllnucl. Les divarli!!S 

cOIIIIIamleB sont décrltef; illI chnpltrc IV. l'I1uI p(~rm('lt:re à l'utilJ.satli'ul' de mémoriser 

pendant une longue période dps in[nnnatinn", 1" systf'mp T.S.M. fourni un service 

s6n(.rul dll lichlr'p, 011 ~;y~J/;'!I'" d,· p.'''' 1 Inn .1 .. tll'itl"r'; (volrrlillpltrt' Il). 

Le système T.S.M. n'est pas orienté vers un langage de programmation 

particulier. Tout traducteur (compilateur) ou autre service existant sous les 

moniteurs standard peuvent être utilisés sous T.S.M •• Actuellement les services 

~W~suivants sont disponibles : 

- langage assembleur MTTRAS 

- langage BASTC 

Dans un proche avenir, le Fortran ainsi qu'un analyseur syntaxique du 

COBOL sera ajouté au syst~me. Pour connaitre l'ensemble des services acceptés par 

votre système T.S.M. adressez-vous au centre de calcul dont vous dépendez. 

1.3 Architecture matériel pour le système T.S.M. --------------------------------------------
Le système T.S.M. est conGu pour fonctionner avec les différentes unités 
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de commandes de la série MITRA. n(~S que 1" nombre de terminaux dépasse quelques 

unités ou bien que les travaux importants sont à réaliser, 32K mots de mémoire 

sont nécessaires. Le système T.S.M. fonctionnant selon la technique du "swappi.ng" 

une mémoire de masse à accès rapide s'avère indispensable. Selon les configurations 

ce peut être un disque à tête fixe (0,8 ou 1,6 M caractères) ou à tête mobile (5 ou 

10 H caractères). Cette mémoire de masse est aussi utilisée pour stocker les travaux 

temporaires ou permanents des usagers du système. 

Le système T.S.M. peut contrôler jusqu'à 16 tenninaux de types très diffé-, 
rents : imprimantes ou à écran de visualisation, transmissj.on télégraphique ou télé-

phonique ect •••. Enfin des périphériques centraux permettent de réaliser des travaux 

particuliers (chargement du système. impression importante ect ••• ) : Ce peut être 

un lecteur de carte ou de ruban perforé pour l'entrée d'information, une imprimante 

pour la sortie. 

La figure n0 1 donne un exemple typique de configuration pour le système 

T.S.H. 
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