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Collection Architecture, Applications, Service dirigée par Michel Diaz

Les réseaux de capteurs offrent un moyen sans égal pour instrumenter
le monde physique. Trés sophistiqués et en interaction directe avec leur
environnement, ces systemes informatiques et électroniques
communiquent principalement a travers des réseaux radio qui en font
des objets communicants autonomes. Ils offrent I'opportunité de
prendre en compte les évolutions temporelles et spatiales du monde
physique environnant. Les réseaux de capteurs se retrouvent au ceeur
de nombreuses applications couvrant des domaines aussi variés que la
santé, la domotique, l'intelligence ambiante, les transports, la sécurité,
I'agronomie et l'environnement. Ils connaissent un véritable essor et ce
dans divers domaines des STIC : hardware, systeme d’exploitation,
conception d'antenne, systéeme d'information, protocoles réseaux,
théorie des graphes, algorithmique distribuée, etc.

Cet ouvrage décrit les aspects fondamentaux des réseaux de capteurs
sans fil afin d’offrir au lecteur une vue d'ensemble compréhensible et
précise des divers protocoles et concepts développés ces dernieres
années pour les réseaux de capteurs.
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