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Résume

Les systemes multi-agents (SMA) mettent en ceuvre un ensemble de concepts et de techniques
permettant a des logiciels hétérogénes, ou a des parties de logiciels appelées agents de coopérer
suivant des mondes complexes d’interaction.

Pour cela, nous nous proposons un systéme multi-agents pour intercepter les informations
issues de capteurs reliés & un équipement industriel en vue de construire une base de données dont
le contenu pouvant étre, d’une part traité pour la détection de disfonctionnement dans I’équipement
et donc la génération de messages d’alerte, et d’autres part analysé pour la génération de
nouvelles connaissances concernant le fonctionnement de I’équipement

Mots clés : SMA, Capteurs, AUML, Chaine d’acquisition de données.





