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Résumé 
________________________________________________________________________________________________________________________________________________ 

 
 
Un réseau Ad Hoc est un ensemble d'entités mobiles, interconnectées par une 

technologie sans fil formant un réseau sans l'aide de toute infrastructure 

préexistante ou administration centralisée. Vu ces caractéristiques et la mobilité 

des noeuds c’est difficile de savoir à n'importe quel moment où se trouve un nœud 

mobile. Le service de localisation est responsable de fournir cette information en 

propageant des informations sur des noeuds de telle sorte que d'autres nœuds 

(demandeur de ces informations) obtiennent la plus récente information possible. 

 

   Ainsi, c'est important de déterminer : Quand doit-on mettre à jour l'information ? 

A qui doit on envoyer ces mises à jour ?  A qui doit ont s'adresser pour obtenir 

cette information? 

 

   Ces questions résument essentiellement les problèmes de la gestion de la 

localisation. Afin de comprendre et d’améliorer cette gestion et voir l’impact des 

paramètres de l’environnement mobile Ad Hoc (la densité du réseau, la mobilité et 

l’énergie) sur les performances des services de localisation (le coût de la 

communication, la disponibilité, l’exactitude et la durée de vie), nous avons étudié 

et comparé différents services de localisation existants dans la littérature.  

 

   Trois services se sont distingués. Nous avons ensuite proposé un nouveau 

service pour une meilleure localisation de l’information que nous avons comparé, 

en utilisant la simulation, aux trois services retenus. 
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