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3.1.3 Définition du Zm-équilibre . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 43

3.1.4 Notions de C-équilibre fort . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 44

3.2 Condition d’existence d’un Zm-équilibre . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 47

Conclusion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 49

4 Conditions d’existence d’un C-équilibre Slater fort 50

Introduction . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 50
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Résumé
Dans ce mémoire, il a été présenté un ensemble de concepts de solution des jeux

coopératifs monocritères sous forme stratégique sans transferts latéraux et certaines pro-

priétés et résultats de leurs conditions d’existence. Une généralisation au cas des jeux

multicritères de certains de ces concepts a été réalisé, à savoir, le Z-équilibre introduit

par Zhukovskii et les équilibres Slater et Pareto fort qui ont été introduit par Aumann.

Une nouvelle notion d’équilibre a été introduite, appelée C-équilibre Slater fort, définie

pour un jeu coopératif multicritère. Des conditions d’existence d’un élément maximal

d’une famille de correspondances sur des domaines compacts et non compacts et des

conditions d’existence d’une solution d’un systèmes de problèmes d’équilibre fort vectoriel

sont obtenues. Ces résultats sont utilisés par la suite pour démontrer l’existence d’un C-

équilibre Slater fort pour un jeu coopératif multicritère sous forme stratégique.

Mots clés : Jeux coopératifs multicritères, Z-équilibre, C-équilibre Slater fort, Élément

maximal, Système de problèmes d’équilibre vectoriel, équilibre Slater fort.

Abstract
In this thesis, it was presented a whole of concepts of solution for cooperative games in

strategic form without side payment and certain properties and results of their existence.

A generalization to multicriteria games of some of these concepts was carried out, namely,

Z-equilibrium introduced by Zhukovskii and strong equilibrium which was introduced by

Aumann.

A new concept of equilibrium was introduced, called strong Slater C-equilibrium defi-

ned for a multicriteria cooperative games. Existence conditions of a maximal element for a

finite family of set-valued mappings on compact and noncompact domains and existence

conditions of solution for system of strong vector equilibrium problems was obtained.

These results were used to show the existence of a strong Slater C-equilibrium for a stra-

tegic multicriteria cooperative game.

Key words : Multicriteria cooperative games, Z-equilibrium, Strong Slater C-

equilibrium, Maximal element, System of vector equilibrium problems, Strong Slater equi-

librium.
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