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Résumé :
Ce travail est principalement consacré à l’association des méthodes de recherche glo-

bale pour résoudre les problèmes d’optimisation quadratiques en général non convexes.

Nous avons utilisées quatre méthodes différentes :

1. L’Algorithme DC (différence de deux fonctions convexes).

2. La méthode de la transformation duale canonique (TDC).

3. La méthode de la Séparation et interpolation.

4. méthode de séparation et évaluation qui’ est appelée aussi Branch and Bound.

Mots clés :

Programmation DC, Optimisation globale, Programmation quadratique non convexe,

Méthodes de Branch and bound, Tactique de réduction rectangulaire.

Abstract :
This work is mainly devoted to global research method four the quadratic optimization

problems.

We are chose for different methods witch are :

1. The DC Algorithm (different of tow convex function).

2. The canonical dual transformation method (CDT(.

3. The Branch and Bound method.

4. The new Branch and Reduce method.

Key words :

DC-programming, Global optimization, Non convex quadratic programming, Branch

and bound method, Rectangle reducing tactics.
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