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Dans ce travail, nous avons exposé différentes méthodes d'identification
(Moindres carrés récursive, Variable instrumentale récursive, Moindres carrés
étendue récursive et Maximum de vraisemblance récursive.). En utilisant le modéle
A.RM.A X et a partir de l'application des quatre méthodes a deux exemples de 17 et
2° ordre, nous avons essayé de mettre en évidence l'effet du bruit (perturbation) sur la
convergence des paramétres (vers les valeurs réelles) et une minimisation de I'erreur
de prédiction.

11 ressort que la méthode de maximum de vraisemblance associe a un nombre
d'itérations trés élevé donne les meilleurs résultats quand le bruit est important, ce

dernier cas étant le plus délicat a identifier.
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Plan de travail

Dans notre travail, nous avons étudié différentes méthodes d'identification (méthode des

moindres carrées récursive, méthode de variable instrumental récursive, méthode des

moindres carrées récursive, méthode de maximum de vraisemblance récursive ), en utilisant la
structure du modéle ARMAX (procédé + perturbation). Suivant le plan de travail ci-apreés:

1 Principe de l'identification et leur application, les différentes distances pour déterminer les
paramétres du modéle, les différentes représentations d'un systéme, et choix de l'entrée et
avantage de l'identification par le signal SPBA.

2 Présentation des différentes méthodes et la structure ARMAX

3 Pour chaque méthode a part on a étudié les différents points suivant:

La moyenne de l'erreur quadratique pour déterminer le vecteur parametre
Propriété et le biais de I'estimateur qui justifient I'application de la méthode a un bruit
blanc ou coloré.

Démonstration de l'algorithme pour chaque méthode (sans et avec le facteur d'oubli ) et

'avantage du facteur d'oubli.

Etude en simulation:

on a appliqué aux différentes méthodes deux exemples d'équation de 1° et 2° ordre
pour mettre en évidence l'effet du bruit sur la convergence des parameétres et
minimisation de l'erreur de prédiction.

Graphe de l'erreur de prédiction

De constater I'évolution de cette erreur pour un certain nombre d'itérations et mettre en
évidence l'effet du bruit sur chaque méthode.

Graphe des parameétres:

De voir la convergence des paramétres vers les valeurs réelles en fonction de la
perturbation (bruit) et le nombre d'itérations

4 Comparaison des différentes méthodes

Comparaison théorique

Comparaison en simulation
On a comparé les différentes valeur du vecteur paramétre pour les différentes
méthodes et leur convergence vers les valeurs réelles.

5 Conclusion
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