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ملخص

 حیث معظم الطاقة الكهربائیة في ,تحتل حالیا المحركات الكهربائیة الغیر متزامنة مكانة هامة في المیدان الصناعي         
.  ه الاخیرةذالعالم مستهلكة من طرف ه

 راجع لكذوا النوع من المحركات مستعمل بشكل واسع في اللآلیات التي تتطلب السرعة المتغیرة ذك نجد هلذزیادة على 
مقارنة مع المحركات ا لسعرها المنخفض ذ لا تحتاج الى عنایة كبیرة و ك,الصلابة المیكانیكیة: كر منهاذلعدة عوامل ن

.الاخرى
لیات حالیا تعمل بشكل  في حین اللآ,ه المحركات غیر انها لا تخلوا من الاعطابذه الخصائص التي تتمیز بها هذرغم ه

 و جعلها  الاجهزةو تعطیلتوقفات المتكررة لي قد یترتب عنه عواقب وخیمة مثل اذالشیىء ال ,وقفت يی ال تحتممستمر ولا
 انخفاض في المؤشرات (ه الحالات تؤدي الى النقص في الانتاج و الانتاجیة ذ هكمثل ,خارج نطاق عملهاتعمل 

  .)الاقتصادیة
نظام الاقتناء و . مة الكهرومیكانیكیة و المتكونة من نظامین ا العمل اقترحت هندسة النظام الاتوماتیكي للانظذفي اطار ه   

.تحویل و معالجة المعلومات و نظام لتفسیرها
تم اللجوء الى استعمال . ج للتمثیلذالتي تتطلب استعمال نما السابقة الأعمال نقائص لمواجهة  ,من جهة أخرى         

 في دور تحدید ( بالمشاركة مع نظام خبیر )ختلف انواع النقائص  مصنیفسمح بت التي ت(الشبكة العصبیة الاصطناعیة 
عزل اثر الاضطرابات و استعمال عدة مقادیر  ,من ناحیة أخرى.) اجراءات الصیانة اللازمةتحدیدمختلف انواع النقائص و

طب بطریقة سریعة و   یسمح برفع احتمال وقوع الع)فرق الكمونة و كیكانیی مثل التیار الكهربائي و السرعة الم(مؤشرة 
.بدرجة كبیرة من الثقة

 تم اللجوء الى )النظام الكهرومیكانیكي(ات الكهربائیة اللامتزامنة محركلا للحصول على معلومات ,ا الصددذ  له        
رات ي یسمح للحصول على البیانات الخطیة لتغیذالشيء ال.  و المعالجة الرقمیة للتشغیل العادي و الغیر العاديتمثیلال

 .)القیم المرجعیة(المقادیر الكهربائیة و المیكانیكیة 

Abstract
  
The automatic detection of the failures becomes increasingly essential because of the 
weakness of the human operator (by its natural); which is a consequence of the fatigue, lapse 
of memory, and sometimes by the pressure of the environment (noises, heats… etc). In fact, 
we are interested obligatorily of the automatic diagnosis; which allows detecting in an early 
way the anomalies, thing which represents one of the sure means which contribute to the
improvement the productivity of the various sectors 
To this end, this work is told about the device of automatic diagnostic of asynchronous motor. 
This diagnostic system is based on Artificial Neural Network (ANN), in order to find the 
different defects by classification. The machine health identification process is mainly based 
on recognition and comparison of real-time captured standard signature as stator current, 
rotation speed of machine. The features extraction of the instantaneous signals will then input 
to an Artificial Neural Networks (ANN) for recognition and identification. The output of the 
neural network was trained to generate a healthy index that indicates the machine health 
condition. In this work, the entries used in the neural network were the various types of 
signals:  the instantaneous values and the effective values (root mean square) of the machine 
parameters.In the second method, we use the effective values (root mean square) of the three 
stator currents  and those of the voltage supply and  the value number of rotation speed.   
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